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摘要  为提高雷达定量测量降水的精度 o利用武汉 ≤��� �⁄r≥� 雷达反射率数据 o研究提出了对流性降水和层状

云降水自动分类算法k�≤≥≥l ∀该算法在二维反射率结构场初步分类降水的基础上 o识别亮带并从体扫描数据中提

取降水的三维结构特征 o然后对初步分类结果进行订正 ∀试验表明 o�≤≥≥能较准确地实现对流性降水和层状云降

水的自动分类 o相对于只根据二维结构分类降水性能上有较大提高 o主要表现在能正确识别出亮带特征明显的强

层状云和对流核外沿的对流弱回波区 ∀

关键词  武汉雷达  对流性  层状云  分类

引言

在雷达定量测量降水中 o雷达反射率与降水的

关系 Ζ2Ρ 关系不稳定是产生估算误差的主要来源
之一 o并且降水谱型的变化直接导致了 Ζ2Ρ 关系的

变化≈t ∗ v  ∀ �∏¶·¬±≈w  !�²¶¶和 • ¤̄§√²ª̈¯≈x 认为 o对

不同类型的降水使用相应不同的 Ζ2Ρ 关系能提高

雷达降水估算的精度 ∀ �±¤ª±²¶·²∏
≈y 等建议 o在雷

达回波中将对流性和层状云降水区分开 o并建立不

同的 Ζ2Ρ 关系 ∀ ≥ ²̈≈z 等则指出 o使用雷达反射率

垂直廓线订正混合性降水估算时 o需对降水回波进

行分类 o并只对层状云的降水估算进行订正 ∀由此

看来 o在雷达定量测量降水中 o加入降水分类处理这

个环节是非常必要的 ∀在早期的降水分类方法中 o

主要注重于对对流性降水核k中心l的识别 o认为只

要雨强超过背景强度达到了一定阈值 o便识别为对

流性降水 ∀ ≤«∏µ¦«¬̄̄ 和 �²∏½̈ �µ≈{ 将该技术应用到

雷达反射率产生的二维降水场 o并通过设置固定的

核影响半径将对流核周围的区域识别为对流性降

水 ∀ �§̄ µ̈和 �̈ ªµ¬
≈| 在区分红外云图中的对流性

和层状云降水时 o核的影响半径并不固定 o而是取决

于对流核云顶红外亮温的强度等因素 ∀ ≥·̈¬±̈ µ≈ts 

等使用水平的二维反射率场资料 o建立了对流核的

影响半径和超出背景强度的阈值均随背景强度变化

的函数曲线 o但也存在一些问题 ∀如将对流核外围

的弱回波识别为层状云降水 o将亮带特性明显的较

强层状云回波识别为对流性降水 o以及由于只使用

v ®° ≤�°°�产品造成降水分类最大距离只有 tx{

®°k武汉雷达l ∀ � ²¶̈±©̈ §̄≈tt 和 �¬ªª̈µ¶·¤©©≈tu 等在

原有二维降水场的基础上 o增加了对雷达探测垂直

结构信息的分析 o但实际应用也有局限性 ∀

本文在充分借鉴国外雷达降水分类先进技术和

进行降水分类处理取得一定经验的基础上 o结合武

汉雷达探测区域的实际 o研究开发了基于雷达三维

反射率场进行对流性降水和层状云降水自动分类技

术 k简称 �≤≥≥ o�∏·²°¤·̈§ ≤²±√ ¦̈·¬√ r̈≥·µ¤·¬©²µ°

³µ̈¦¬³¬·¤·¬²± ≥ ³̈¤µ¤·¬²± ¥¤¶̈§²± µ¤§¤µµ̈©̄ ¦̈·¬√¬·¼l ∀

t  ΣΗΨ算法简介

≥�≠是 ≥·̈¬±̈ µ!�²∏½̈ �µ和 ≠∏·̈µ≈ts 所研究的降水

分类技术的简称 o使用笛卡尔坐标 v ®°高度的 ≤�°°�

产品 o格点分辨率为 u ®°∀分类步骤如下 ∀

t .t  对流核识别

如任一格点反射率 Ζ满足式ktl或kul o则该格
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点识别为对流核 ∀

Ζ � ws ktl

Ζ [ ws且 Ζ p Ζ¥ª�

ts o     Ζ¥ª� s

ts p Ζu¥ªrt{s o s [ Ζ¥ª� wu qwv

s o      Ζ¥ª∴wu qwv

kul

Ζ¥ª为格点周围半径 tt ®°范围内所有非零降水反

射率的平均值 o反射率单位为 §�½∀

t .u  对流区域识别

将以对流核为中心的圆形区域也标识为对流性

降水 o区域半径k®°l定义为 }

ρ�

t o Ζ¥ª� vs

u o vs [ Ζ¥ª� vx

v o vx [ Ζ¥ª� ws

w o Ζ¥ª∴ws

kvl

Ζ¥ª定义与 t qt节相同 ∀在同一背景强度下 o对流半

径还有小 !中 !大 v个等级之分 ∀

t .v  层状云降水区域识别

将对流区域以外的所有非零降水区域标识为层

状云降水 o从而生成降水分类场 ∀

u  ΑΧΣΣ算法

�≤≥≥首先对 ≥� ≠ 算法进行改进 o并将处理结

果作为初步分类场 o再进行亮带识别和从雷达体扫

描反射率数据中提取三维结构信息对其进行订正 o

生成新的降水分类场 ∀

u .t  二维结构场的降水初步分类

从体扫描反射率数据中生成分辨率为 t ®°的

极坐标和笛卡尔坐标 ≤ �°°�产品 o将后一种坐标数

据输入到 ≥� ≠ 算法中进行初步分类 o生成的降水场

再转为极坐标 ∀由于层状云降水回波强度可能超过

ws §�½o因此在对流核识别时不进行强度判断 ∀此

外 o根据武汉雷达海拔高度 o≤ �°°�产品由 u个高

度层的 ≤ �°°�数据组合而成 o即在 s ∗ tx{ ®°水平

距离以内使用 v ®° ≤ �°°�数据 otx{ ®°以外使用

x ®° ≤ �°°�数据 o使最大距离接近 uvs ®° ∀

u .u  三维结构场的降水分类改进

u qu qt  主要分类参数

反射率径向梯度¿� ρΖ¿∀在 ≤ �°°�产品中 o计

算每个格点邻近区域内所有径向扫描线上相邻非零

降水格点强度差别绝对值的平均即为¿� ρΖ¿o它代

表了该区域的强度变化 ∀邻近区域形状为扇形 o方

位宽度为 ttβ o径向长度为 z ®° o格点位于扇形中

心 ∀在对流核外围特别是飑线前沿¿� ρΖ¿较大 o可

用来识别对流核外围的对流弱回波区 ∀但在非强对

流区域存在¿� ρΖ¿局部偏大的现象 o为避免错误识

别为对流性降水 o当¿� ρΖ¿较大时要求邻近区域内

至少有一个格点的对流性降水 ∀

反射率垂直递减率¿� ζΖ¿∀从体扫描基数据中

提取每个格点垂直方向上最强反射率 o计算其高度

以上的 v ®°范围内反射率随高度的递减率即为¿

� ζΖ¿∀在层状云中 o亮带上方的反射率随高度急剧

下降 o因此该参数可用来识别亮带特征明显的层状

云 ∀此外 o为减少雷达远距离探测误差及地物杂波

对亮带识别造成的影响 o如最强反射率位于最低层

扫描线 o则¿� ζΖ¿设为无效 ∀

亮带百分数k��ƒ }�µ¬ª«·�¤±§ƒµ¤¦·¬²±l ∀如亮

带存在 o计算每个格点邻近区域内亮带格点数占整

个区域内非零降水格点的比例即为 ��ƒ o邻近区域

的定义与计算¿� ρΖ¿时格点邻近区域相同 ∀亮带格

点必须满足垂直方向的最强回波高度与亮带差别在

? t qx ®°范围内 o且¿� ζΖ¿� v qx §�#®°p t ∀

u qu qu  对 ≥� ≠ 降水初步分类结果进行订正

若 ≥� ≠ 降水分类场中对流性降水区域满足以

下条件 o则订正为层状云降水 }

¿� ρΖ¿� v qx §�#®°p t o¿� ζΖ¿� v qx §�#

®°p t o≤ �°°�中反射率小于 vx §�½~或者亮带百分

数大于 s qys o¿� ρΖ¿� v §�#®°p t o位于最强反射率

的两倍高度处反射率小于 u{ §�½∀

若 ≥� ≠ 降水分类场中层状云降水区域满足以

下条件 o则订正为对流性降水 }

¿� ρΖ¿� v qx §�#®°p t o且邻近区域内k定义与

计算¿� ρΖ¿时格点邻近区域相同l至少有 t个格点

的对流性降水 ~或者 v §�#®°p t � ¿� ρΖ¿� v qx §�#

®°p t o亮带百分数小于 ws h o且邻近区域内至少有

t个格点的对流性降水 ∀

u qu qv  降水分类场优化

通过以上订正后 o发现对流核外沿仍有部分对

流弱回波区不能正确识别 o需进一步订正 ∀如任一

格点周围 w ®° ≅ w ®°的矩形窗口内所有不同于该

格点降水类型的格点数量所占百分比大于 xx h o则

改变该格点的降水类型 ∀
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u .v  亮带识别算法

亮带是否存在及亮带中心高度是计算 ��ƒ 参

数的先决条件 ∀ � ²¶̈±©̈ §̄≈tt 直接用 s ε 层高度来

代替亮带高度 o但亮带形成于 s ε 层以下的融化层

内 o其高度低于 s ε 层 o因此该方法有系统误差 o且

该高度值来源于其它资料k如探空数据l o给实际应

用带来不便 ∀本文提出一种只根据体扫描基数据判

断亮带是否存在并计算其高度的新算法 ∀

如果某一格点¿� ζΖ¿� v qx §�#®°p t o则该格

点作为亮带的候选格点 o所有候选格点的最强回波

高度组成了回波高度场 ∀由于某一径向距离上的亮

带高度不随方位发生变化 o统计高度场中每一个径

向距离圆圈上高度的频率分布 o出现频率最高的高

度即是该距离档上的主要高度 o从而生成沿径向分

布的高度曲线 ∀受雷达采集方式的影响 o亮带区域

的垂直强中心高度随距离有周期性的增加 !减少k或

减少 !增加l现象≈tv k图 tl ∀以此为判据 o将该曲线

中高度连续增长所对应的径向距离超过 ts ®° 的

线段作为识别一个增长周期的标准 o如果连续的增

长周期数超过两个 o则认为亮带存在 o对所有连续的

增长周期的高度值求平均 o然后去掉其中高度偏离

平均值超过 t ®°的数据 o再次求平均即为亮带高

度 ∀此算法的特点是识别原理较简单 o且效果较好 o

能识别出非大范围层状云降水中的亮带 ∀

图 t  垂直方向强中心高度随水平径向距离分布

v  ΑΧΣΣ与 ΣΗΨ降水分类结果对比检验

选用武汉 ≤��� �⁄r≥� 雷达原始体扫描基数

据 o雷达工作在 ∂ ut 降水模式下 o采集间隔为 y

°¬±∀降水过程时间分别为 ussw年 y月 t{日sv }sx

∗ tx }ssk约 tu «l !ussw年 z月 tz日 t{ }uu至 t{

日 sx }uzk约 tt «l !ussx 年 w 月 ts 日 sz }xt ∗

tu }uyk约 x «l ∀第 t个降水过程为大范围层状云降

水中夹杂着对流性降水 o对流发展不旺盛 ∀第 u个

降水过程中层状云和对流性降水区域并列存在 o对

流性降水强度较强 !范围大 o且排列为离散带状 ∀第

v个降水过程为带状强层状云降水 ∀

v .t  ussw年 z月 tz日降水分类对比

分析图 uk见图版 xl可知 o≥� ≠ 和 �≤≥≥的降水

分类结果很类似 o能正确识别出大部分的层状云和

对流性降水 ∀对图 u¤中对流性和层状云降水区域

做垂直剖面显示k图 u¥l发现 o大部分对流性降水区

域上方为柱状回波 o中心强度达到 ws §�½o是明显的

对流性降水 o而后部的层状云降水区域上方回波强

度较弱 o水平强度梯度小 o云顶较平 o表明降水分布

均匀 o是明显的层状云降水 o这进一步表明 �≤≥≥和

≥� ≠ 降水分类算法基本是正确的 ∀然而 o分类结果

也存在明显的区别 ∀ ≥� ≠ 的对流性降水区域分布

比较零散 o位于雷达南部的局地对流核被层状云区

域所包围k图 u¦中箭头所示l o类似的现象普遍出现

在带状对流区域中 o造成对流性降水区域偏小 ∀虽

然这些对流核外围的回波强度较弱k小于 vs §�½l o

但它们是在对流上升运动中发展并从对流核分离出

来的 o将其分类为层状云降水是不合适的≈tu  ∀因

此 o�≤≥≥ 将其订正为对流性降水 ∀从图 u§中看

出 o�≤≥≥能将对流核外沿的大部分区域订正为对

流性降水 o使对流性降水面积显著扩大 ∀图 u¥中箭

头所示回波在 ≥� ≠ 中识别为层状云降水 o显然这是

一个正在发展的对流单体 o回波柱状明显 o云顶高度

w ®° o底部还未完全接地 o而 �≤≥≥能正确地将此回

波识别为对流性降水 ∀

v .u  ussx年 w月 ts日降水分类对比

分析图 vk见图版 xl可知 o≥� ≠ 与 �≤≥≥降水分

类的主要差别位于带状回波中强度为 vx ∗ ws §�½

的区域k图 v¤中椭圆圈所示l o≥� ≠ 识别为对流性

降水 o�≤≥≥则相反 ∀该区域的垂直剖面显示 o该区

域上方有明显的亮带k图 v¥中椭圆圈所示l o应为层

状云降水 ∀该亮带回波强度超过 ws §�½o使得在

≤ �°°�中受亮带污染的层状云回波强度也很强 o满

足了在二维结构场中对流性降水的判别条件 o因而

≥� ≠ 错误地将其识别为对流性降水 o这表明仅根据

二维结构场信息分类降水是不够的 o�≤≥≥由于考

uty                     气   象   科   技                  第 vw卷



虑了降水的垂直结构信息 o对较强的层状云降水识

别能力有明显提高 ∀

v .v  ΑΧΣΣ与 ΣΗΨ降水分类差别统计分析

为进一步检验 �≤≥≥的订正效果 o对 v个降水

过程中所有时次的 �≤≥≥与 ≥� ≠ 降水分类结果差

别做统计平均k表 ul ∀分析表 u可知 o第 u个降水

过程中 ƒ¶u¦最大 o使得 ƒ¦t比 ƒ¦s增加了近 ts h o

表明 �≤≥≥识别对流核外围弱回波的效果较好 ∀第

v个降水过程中 ƒ¦u¶最大 o表明 �≤≥≥能较好识别

出强层状云降水 ∀但由于整个对流性降水区域较

小 oƒ¦t比 ƒ¦s只减少了 u h ∀第 t个降水过程中虽

然 ƒ¶u¦比 ƒ¦u¶小近 tw h o同样由于整个对流性降

水区域较小 o反而使 ƒ¦t比 ƒ¦s略有增加 ∀在以上

v个降水过程中 o第 u个过程 ƒ¦¶最大 o第 t个过程

ƒ¦¶最小 o这主要与回波形态有关 o表明对于强带状

对流回波 �≤≥≥性能比 ≥� ≠ 提升明显 o而对于大范

围层状云中夹杂着对流性降水则不明显 ∀

表 2  ΑΧΣΣ与 ΣΗΨ分类结果差别统计 %

降水过程 ƒ¶u¦ ƒ¦u¶ ƒ¦¶ ƒ¦s ƒ¦t

ussw p sy p t{ t qy tx qt u qv x qt x q|

ussw p sz p tz tu qu { qs tt qy tv qz uv qs

ussx p sw p ts s qy yy qw v qu v qz t qz

注 }ƒ¶u¦!ƒ¦u¶分别为 ≥� ≠ 分类结果中层状云k对流性l降水被 �≤≥≥订正为

对流性k层状云l降水的区域占整个层状云k对流性l降水区域的百分比 ∀

ƒ¦¶为所有订正区域占整个降水区域的百分比 o反映了 �≤≥≥订正降水的

总体效果 ∀ ƒ¦s !ƒ¦t分别为 ≥� ≠ !�≤≥≥对流性降水区域占整个降水区域

的百分比 ∀

w  结语

利用武汉 ≤��� �⁄r≥� 雷达反射率数据 o研究

提出了对流性r层状云降水的自动分类算法k�≤2

≥≥l ∀该算法充分利用了降水场的三维结构信息 o

在二维降水结构场初步分类降水的基础上 o利用降

水垂直结构信息如¿� ζΖ¿!��ƒ 以及¿� ρΖ¿进行订

正k包括亮带识别算法l o最后得出新的降水分类 ∀

经武汉雷达 v个降水过程检验表明 o�≤≥≥ 能

较正确地实现对流性r层状云降水的自动分类 o并且

相对于只从二维结构分类降水性能上有较大提高 o

主要表现在能正确识别出亮带特征明显的强层状云

和对流核外沿的对流弱回波区 ∀但 �≤≥≥也产生了

不正确的降水分类 o如不能完全识别出由于雷达波

束遮挡等原因造成的非对流性¿� ρΖ¿偏大区域 ∀虽

然这些错误识别的区域较小 o但也表明 �≤≥≥存在

不完善的地方 o期待以后通过改进算法或引入新的

分类参数加以解决 ∀
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≈u   Λē ®̈ � o ≤«̈ ½̈ ��o �¤±§º µ̈®̈ µ�o ·̈¤̄ q � ¤§¤µ·̈¦«±¬́∏̈¶©²µ

¬§̈ ±·¬©¼¬±ª³µ̈¦¬³¬·¤·¬²±·¼³̈ ¤±§ ¶̈·¬°¤·¬±ª ∏́¤±·¬·¼ ²©³µ̈¦¬³¬·¤2

·¬²± ≈�   q⁄²¦∏° ±̈·²© ≤ �≥× �¦·¬²± ztz o • � t oussw q

≈v   �¬­̄ ±̈«²̈ ·� q � ¤¬±§µ²³¶¬½̈ §¬¶·µ¬¥∏·¬²±¶¤±§µ¤§¤µµ̈©̄ ¦̈·¬√¬·¼2

µ¤¬± µ¤·̈ µ̈ ¤̄·¬²±¶«¬³¶©²µµ¤§¤µ«¼§µ²̄²ª¼ ≈�  q �¼§µ²̄ q ∞¤µ·«

≥¼¶·q≥¦¬qousst ox }ytx p yuz q

≈w   �∏¶·¬± ° � q � ¨̄¤·¬²± ¥̈·º¨̈ ± ° ¤̈¶∏µ̈§µ¤§¤µµ̈©̄ ¦̈·¬√¬·¼ ¤±§

¶∏µ©¤¦̈ µ¤¬±©¤̄¯ ≈�  q � ²± q • ¤̈q � √̈ qo t|{z o ttx } tsxv p

tszs q

≈x   �²¶¶�o • ¤̄§√²ª̈¯ � q � ° ·̈«²§·²¬°³µ²√¨·«̈ ¤¦¦∏µ¤¦¼ ²©µ¤§¤µ

° ¤̈¶∏µ̈§¤°²∏±·¶²© ³µ̈¦¬³¬·¤·¬²± ≈ ≤   q °µ̈³µ¬±·q tw·« � ¤§¤µ

� ·̈̈²µ²̄²ª¼ ≤²±©oq � ° µ̈q � ·̈̈²µq≥²¦qot|zs }uvz p uv{ q

≈y   �±¤ª±²¶·²∏∞ �o�µ¤­̈ º¶®¬• ƒ q� ¤̈̄2·¬°¨µ¤§¤µµ¤¬±©¤̄¯ ¶̈·¬°¤2

·¬²±q ³¤µ·´ } � ª̄²µ¬·«° ©²µ°∏̄¤·¬²± ≈�  q �q �·°²¶q �¦̈¤q

× ¦̈«±²̄ qot||| oty }t{| p t|z q

≈z   ≥ ²̈ ⁄�o�µ̈¬§̈ ±¥¤¦«�oƒ∏̄·²± � o ·̈¤̄ qƒ¬±¤̄ µ̈³²µ·©²µ�∏±̈ t o

t|||·² �¤¼ vt ousss¬±·̈µ¤ª̈ ±¦¼ °¨°²µ¤±§∏° ²©∏±§̈µ¶·¤±§¬±ª

¤°²±ª·«̈ �∞÷ � �⁄ ³µ²ªµ¤° ≈ �   q • ≥�2{{§ �³̈µ¤·¬²±¤̄ ≥∏³2

³²µ·ƒ¤¦¬̄¬·¼ o �¤·¬²±¤̄ • ¤̈·«̈µ ≥ µ̈√¬¦̈ �©©¬¦̈ ²© �¼§µ²̄²ª¼ o

usss q

≈{   ≤«∏µ¦«¬̄̄ ⁄ ⁄o�²∏½̈ � � �µq⁄̈ √¨̄²³° ±̈·¤±§¶·µ∏¦·∏µ̈ ²© º¬±2

·̈µ°²±¶²²± ¦̄²∏§¦̄∏¶·̈µ¶²± ts ⁄̈ ¦̈ °¥̈µt|z{ ≈�  q�q�·°²¶q

≥¦¬qot|{w owt }|vv p |ys q

≈|   �§̄ µ̈� ƒ o �̈ ªµ¬� �q � ¶¤·̈̄ ¬̄·̈ ¬±©µ¤µ̈§·̈¦«±¬́∏̈ ·² ¶̈·¬°¤·̈

·µ²³¬¦¤̄ ¦²±√ ¦̈·¬√¨¤±§¶·µ¤·¬©²µ° µ¤¬±©¤̄¯≈�  q�q�³³̄ q � ·̈̈²µqo

t|{{ ouz }vs p xt q

≈ts  ≥·̈¬±̈ µ � o �²∏½̈ � � �µo ≠∏·̈µ≥ ∞q ≤ ¬̄°¤·²̄²ª¬¦¤̄ ¦«¤µ¤¦·̈µ¬2

½¤·¬²± ²©·«µ̈ 2̈§¬° ±̈¶¬²±¤̄ ¶·²µ° ¶·µ∏¦·∏µ̈ ©µ²° ²³̈µ¤·¬²±¤̄ µ¤§¤µ

¤±§µ¤¬± ª¤∏ª̈ §¤·¤≈�  q�q �³³̄ q � ·̈̈²µqot||x ovw }t|z{ p

ussz q

≈tt  � ²¶̈±©̈ §̄ ⁄o � °¬·¤¬∞o • ²̄©© ⁄ �q≤ ¤̄¶¶¬©¬¦¤·¬²± ²©µ¤¬± µ̈ª¬° ¶̈

¥¼ ·«̈ ·«µ̈ 2̈§¬° ±̈¶¬²±¤̄ ³µ²³̈µ·¬̈¶²© µ̈©̄ ¦̈·¬√¬·¼ ©¬̈ §̄¶≈�  q�q

�³³̄ q � ·̈̈²µqot||x ovw }t|{ p utt q

≈tu  �¬ªª̈µ¶·¤©© � �o�¬¶·̈°¤¤≥ � q �±¬°³µ²√ §̈¶¦«̈ °¨©²µ¦²±√ ¦̈2

·¬√ r̈¶·µ¤·¬©²µ° ¦̈«² ¦̄¤¶¶¬©¬¦¤·¬²± ∏¶¬±ªµ¤§¤µµ̈©̄ ¦̈·¬√¬·¼ ≈�  q�q

�³³̄ q � ·̈̈²µqousss ov| }utu| p utxs q

≈tv  ≥¤±¦«̈ ½2⁄¬̈½°¤ � o �¤º¤§½®¬�o ≥¨°³̈ µ̈2×²µµ̈¶ ⁄q�§̈ ±·¬©¬¦¤2

·¬²± ²©·«̈ ¥µ¬ª«·¥¤±§·«µ²∏ª«·«̈ ¤±¤̄¼¶¬¶²© √²̄∏° ·̈µ¬¦µ¤§¤µ

§¤·¤≈�  q�q � ²̈³«¼¶q � ¶̈qousss otsx k⁄ul }uuux p uuvy q

vty第 x期            吴涛等 }用雷达反射率作对流性降水和层状云降水自动分类               



Αυτοµατιχ Χονϖεχτιϖε/ Στρατιφορµ Χλουδ Πρεχιπιτατιον

Χλασσιφιχατιον Βασεδ ον Ραδαρ Ρεφλεχτιϖιτψ

• ∏ ×¤²
t ou  • ∏≤∏¬«²±ª

v  • ¤± ≠∏©¤
t  ≥«∏ƒ¤±ªª∏²

u

kt �±¶·¬·∏·̈ ²© � ¤̈√¼ � ¤¬± o≤«¬±¤ � ·̈̈²µ²̄²ª¬¦¤̄ �§°¬±¬¶·µ¤·¬²± o • ∏«¤± wvsszw ~u ≥«¬¼¤± � ·̈̈²µ²̄²ª¬¦¤̄ �∏µ̈¤∏o

�∏¥̈¬°µ²√¬±¦̈ o≥«¬¼¤± wwusss ~v • ∏«¤± ≤ ±̈·µ¤̄ • ¤̈·«̈µ�©©¬¦̈ o • ∏«¤± wvsszwl

Αβστραχτ : ×²¬±¦µ̈¤¶̈ ·«̈ ¤¦¦∏µ¤¦¼ ²©µ¤§¤µµ¤¬±©¤̄¯ ¶̈·¬°¤·¬²±o¤± ¤∏·²°¤·¬¦¦²±√ ¦̈·¬√ r̈¶·µ¤·¬©²µ° ³µ̈¦¬³¬·¤·¬²±

¦̄¤¶¶¬©¬¦¤·¬²± ¤̄ª²µ¬·«° ¥¤¶̈§²±µ¤§¤µµ̈©̄ ¦̈·¬√¬·¼ §¤·¤¤··«̈ • ∏«¤±µ¤§¤µ¶·¤·¬²±¬¶³µ²³²¶̈§q�¤¶̈§²±·«̈ ·º²2

§¬° ±̈¶¬²±¤̄ µ̈©̄ ¦̈·¬√¬·¼ ©¬̈ §̄o¬·¦¤±¬§̈ ±·¬©¼ ¥µ¬ª«·¥¤±§¶o ¬̈·µ¤¦··«̈ ¬±©²µ°¤·¬²± ¤¥²∏··«̈ ·«µ̈ 2̈§¬° ±̈¶¬²±¤̄

¶·µ∏¦·∏µ̈ ²©³µ̈¦¬³¬·¤·¬²±o¤±§∏¶̈ ·«̈ ° ·²¦²µµ̈¦··«̈ ³µ̈ ¬̄°¬±¤µ¬̄¼ ¤±¤̄¼½̈ §µ̈¶∏̄·¶q∞√¤̄∏¤·¬²± ¶«²º¶·«¤··«̈

° ·̈«²§¦¤± ¶̈³¤µ¤·̈ °²¶·²©·«̈ ¦²±√ ¦̈·¬√¨¤±§¶·µ¤·¬©²µ° ¦̄²∏§³µ̈¦¬³¬·¤·¬²± ¦²µµ̈¦·̄¼ o¤±§·«̈ ³̈µ©²µ°¤±¦̈ ¬¶

²¥√¬²∏¶̄¼ ¥̈··̈µ·«¤±·«¤·¥¼ ∏¶¬±ª·º²2§¬° ±̈¶¬²±¤̄ ¬±©²µ°¤·¬²±q∞¶³̈¦¬¤̄ ¼̄ ¬·¦¤±¬§̈ ±·¬©¼ ¶·µ¤·¬©²µ° ³µ̈¦¬³¬·¤2

·¬²± º¬·«¤± ²¥√¬²∏¶¥µ¬ª«·¥¤±§¤±§ º ¤̈® ¦̈«²̈ ¶¬±·«̈ ³̈µ¬³«̈µ¼ ²©·«̈ ¦²±√ ¦̈·¬√¨¦²µ̈ q

Κεψ ωορδσ: º ¤̈·«̈µµ¤§¤µo¦²±√ ¦̈·¬√ r̈¶·µ¤·¬©²µ° ¦̄²∏§o¦̄¤¶¶¬©¬¦¤·¬²±

利用雷达新技术探测引发暴雨的低层大气水分

�≤�� 研究计划 � ∞ƒ � �≤ × ×k� ©̈µ¤¦·¬√¬·¼ ∞¬³̈µ¬° ±̈·ƒ²µ�u� � ¶̈̈¤µ¦«¤±§ ≤²̄ ¤̄¥²µ¤·¬√¨ �³̈µ¤·¬²±¤̄

× ¦̈«±²̄²ª¼ ×µ¤±¶©̈µ}水汽折射率试验与协作性业务技术转让lussy年夏天首次使用多普勒天气雷达探测低

层大气中的水汽 ∀低层大气中的水汽资料有助于预报人员确定几分到若干小时后将要来临的暴风雨的落点

与落时 ∀研究人员测量由折射引起的雷达信号的速度的变化 ∀这种变化能揭示大气水分存在与否 ∀如果该

试验取得成功 o几年内折射技术可能会加入美国国家天气局的国家多普勒雷达网 ∀

� ∞ƒ � �≤ × × 从 y月 x日开始至 {月 tt日结束 o由美国国家科学基金会与 �≤�� 共同资助 ∀试验中使

用了 w部雷达 !数值模式 !卫星资料 !�≤�� 探空资料以及地基 �°≥水汽资料 ∀

水汽的显著差异有利于强风暴生成 o但这类显著差异所在位置在风暴发展之前很难确定 ∀目前美国国

家天气局的雷达测量降雨和风 o不测量水汽 ∀而且气象站和探测气球水汽测量的空间间隔在 {s ∗ tys ®°

以上 ∀事实上目前没有常规低层大气水汽测量 ∀气象人员用多普勒雷达跟踪风暴时一般是探测发射到雨

滴 !雹块或雪花上再反射回来信号 ∀这种返回信号的强度反映降雨 !冰雹和雪的强度 o而信号频率的变化包

含着风的信息 ∀在 � ∞ƒ � �≤ × × 期间 o研究人员增加了一种要素 ) ) ) 雷达信号的速度 ∀他们使用固定目标 o

例如输电线和导弹发射井来确定由水汽引起的雷达信号的加速与减速的幅度 ∀研究人员将得到的折射率资

料填在图上 o就能确定水汽的位置 ∀

� ∞ƒ � �≤ × × 的研究思路由在 �≤�� 作访问学者的 �¦�¬̄̄ 大学的 ƒµ̈§̈µ¬¦ƒ¤¥µ¼提出 ∀丹佛气象局的

预报员已经使用了 � ∞ƒ � �≤ × × 资料监测科罗拉多东北部的龙卷风 ∀丹佛气象局的首席专家 �¤µµ¼ �²²±̈ ¼

指出 }低层大气中的水汽是产生各种天气的关键因素 o尤其是在夏季 ∀ � ∞ƒ � �≤ × × 首席科学家 �¬·¤ � ²¥̈µ·¶

指出 o没有人得到过分辨率如此高的水汽资料 o相信这些资料对暴雨预报会有极大帮助 ∀
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